
A GRANDEZA É UMA CONQUISTA
PROTOCOLO DE TRABALHO GRAND MORSE®

Implante 
Helix® 

Conexão 
Grand Morse®

Control 
System



| Protocolo de trabalho Helix GM® Ø 3.5 mm

| Protocolo de trabalho Helix GM® Ø 3.75 mm

| Protocolo de trabalho Helix GM® Ø 4.0 mm

| Protocolo de trabalho Helix GM® Ø 4.3 mm

| Protocolo de trabalho Helix GM® Ø 5.0 mm

| Protocolo de trabalho Helix GM® Ø 6.0 mm

| Protocolo de trabalho Helix GM® Ø 7.0 mm

RESUMO



Escolha o 
comprimento e 
a superfície

Sequência de 
perfuração 
independente-
mente do tipo 
de osso

Indicador de 
direção

Sequência 
de perfuração 
para tipos de 
osso I e II

Sequência 
de perfuração 
para tipos de 
osso III e IV

Stops para broca

Drivers e chave 
dinamométrica

Ø 3.5

125.145

125.144

103.493

103.500

128.019

103.170

140.943 140.946 109.946109.943

140.944 140.947 109.947109.944

140.945 140.988 109.988109.945

103.492

103.513

125.149

125.148

125.146

125.147

105.131 105.129 105.130 104.050

125.150

125.151

8.0

Acqua AcquaNeoPoros NeoPoros

10.0

11.5

13.0

10 mm

8 mm
Ø 2.0 Ø 3.5

16.0

11.5 mm

18.0

13.0 mm

1 2

4

3

3

Inicial* Ø2.0

Ø2.8/3.5

Ø3.5

Driver para 
implantes GM 
Contra-ângulo

Driver para 
 implantes GM
Chave dinamo-
métrica (curta)

Driver para 
implantes GM
Chave dinamo-
métrica (longa)

Chave 
dinamo-
métrica

Ø3.5+

Ø2.8/3.5

Para os implantes de 16 
e 18 mm de comprimento, 
o controlo de profundi-
dade é feito visualmente 
através das marcas nas 
brocas

uma fisca 
representa uma 
broca cónica

uma risca dupla 
representa uma 
broca cónica+

um quadrado 
representa uma 
broca piloto

*opcional



125.145 125.153

125.144 125.152

125.149

125.148

125.146 125.154

125.147 125.155

125.150

125.151

10 mm

8 mm
Ø 2.0 Ø 3.5 Ø 3.75/4/0

11.5 mm

13.0 mm

Ø 3.75

103.494

103.493

103.501

128.020

103.170

140.976 140.979 109.979109.976

140.977 140.980 109.980109.977

140.978 140.981 109.981109.978

103.492

103.514

105.131 105.129 105.130 104.050

8.0

Acqua AcquaNeoPoros NeoPoros

10.0

11.5

13.0

16.0

18.0

1 2

5

4

3

4

Inicial* Ø2.0

Ø3.0/3.75

Ø3.75*

Ø3.5

Ø3.75+

Ø3/3.75

Escolha o 
comprimento e 
a superfície

Sequência de 
perfuração 
independente-
mente do tipo 
de osso

Indicador de 
direção

Sequência 
de perfuração 
para tipos de 
osso I e II

Sequência 
de perfuração 
para tipos de 
osso III e IV

Stops para broca

Drivers e chave 
dinamométrica

Driver para 
implantes GM 
Contra-ângulo

Driver para 
 implantes GM
Chave dinamo-
métrica (curta)

Driver para 
implantes GM
Chave dinamo-
métrica (longa)

Chave 
dinamo-
métrica

Para os implantes de 16 
e 18 mm de comprimento, 
o controlo de profundi-
dade é feito visualmente 
através das marcas nas 
brocas

uma fisca 
representa uma 
broca cónica

uma risca dupla 
representa uma 
broca cónica+

um quadrado 
representa uma 
broca piloto

*opcional



103.493103.170 103.492

1 2 3

Inicial* Ø2.0 Ø3.5

Ø 4.0

125.145 125.153

125.144

103.495

103.494

128.021

140.982 140.985 109.985109.982

140.983 140.986 109.986109.983

140.984 140.987 109.987109.984

103.502 103.515

125.152

125.149

125.148

125.146 125.154

125.147

105.131 105.129 105.130 104.050

125.155

125.150

125.151

8.0

Acqua AcquaNeoPoros NeoPoros

10.0

11.5

13.0

10 mm

8 mm
Ø 2.0 Ø 3.5 Ø 3.75/4/0

16.0

11.5 mm

18.0

13.0 mm

5 6

4

4

Ø4.0+ Ø3.3/4.0

Ø4.0*

Ø3.75

Ø3.3/4.0

Escolha o 
comprimento e 
a superfície

Sequência de 
perfuração 
independente-
mente do tipo 
de osso

Indicador de 
direção

Sequência 
de perfuração 
para tipos de 
osso I e II

Sequência 
de perfuração 
para tipos de 
osso III e IV

Stops para broca

Drivers e chave 
dinamométrica

Driver para 
implantes GM 
Contra-ângulo

Driver para 
 implantes GM
Chave dinamo-
métrica (curta)

Driver para 
implantes GM
Chave dinamo-
métrica (longa)

Chave 
dinamo-
métrica

Para os implantes de 16 
e 18 mm de comprimento, 
o controlo de profundi-
dade é feito visualmente 
através das marcas nas 
brocas

uma fisca 
representa uma 
broca cónica

uma risca dupla 
representa uma 
broca cónica+

um quadrado 
representa uma 
broca piloto

*opcional



103.170

1

Inicial*

103.492

2

Ø2.0

103.493

3

Ø3.5

Ø 4.3

125.145 125.153

125.144

103.496

103.495

128.022

140.948 140.951 109.951109.948

140.949 140.952 109.952109.949

140.950 140.989 109.989109.950

103.503 103.516

125.152

125.149 125.157

125.148 125.156

125.146 125.154

125.147

105.131 105.129 105.130 104.050

125.155

125.150 125.158

125.151 125.159

8.0

Acqua AcquaNeoPoros NeoPoros

10.0

11.5

13.0

10 mm

8 mm
Ø 2.0 Ø 3.5 Ø 3.75/4/0 Ø 4.3/5.0

16.0

11.5 mm

18.0

13.0 mm

6 7

5

5

Ø4.3+ Ø3.6/4.3

Ø4.3*

Ø4.0

103.494

4

Ø3.75

Ø3.6/4.3

Escolha o 
comprimento e 
a superfície

Sequência de 
perfuração 
independente-
mente do tipo 
de osso

Indicador de 
direção

Sequência 
de perfuração 
para tipos de 
osso I e II

Sequência 
de perfuração 
para tipos de 
osso III e IV

Stops para broca

Drivers e chave 
dinamométrica

Driver para 
implantes GM 
Contra-ângulo

Driver para 
 implantes GM
Chave dinamo-
métrica (curta)

Driver para 
implantes GM
Chave dinamo-
métrica (longa)

Chave 
dinamo-
métrica

Para os implantes de 16 
e 18 mm de comprimento, 
o controlo de profundi-
dade é feito visualmente 
através das marcas nas 
brocas

uma fisca 
representa uma 
broca cónica

uma risca dupla 
representa uma 
broca cónica+

um quadrado 
representa uma 
broca piloto

*opcional



Ø 5.0

125.145 125.153

125.144

103.496 103.497

103.494 103.495 103.496 103.504 103.517

128.023

140.953 140.956 109.956109.953

140.954 140.957 109.957109.954

140.955 140.990 109.990109.955

125.152

125.149 125.157

125.148 125.156

125.146 125.154

125.147

105.131 105.129 105.130 104.050

125.155

125.150 125.158

125.151 125.159

8.0

Acqua AcquaNeoPoros NeoPoros

10.0

11.5

13.0

10 mm

8 mm
Ø 2.0 Ø 3.5 Ø 3.75/4/0 Ø 4.3/5.0

16.0

11.5 mm

18.0

13.0 mm

4 5

4 5 6 7 8

Ø4.3 Ø5.0*

Ø3.75 Ø4.0* Ø4.3 Ø5.0+ Ø4.3/5.0

Ø4.3/5.0

103.493103.170 103.492

1 2 3

Inicial* Ø2.0 Ø3.5

Escolha o 
comprimento e 
a superfície

Sequência de 
perfuração 
independente-
mente do tipo 
de osso

Indicador de 
direção

Sequência 
de perfuração 
para tipos de 
osso I e II

Sequência 
de perfuração 
para tipos de 
osso III e IV

Stops para broca

Drivers e chave 
dinamométrica

Driver para 
implantes GM 
Contra-ângulo

Driver para 
 implantes GM
Chave dinamo-
métrica (curta)

Driver para 
implantes GM
Chave dinamo-
métrica (longa)

Chave 
dinamo-
métrica

Para os implantes de 16 
e 18 mm de comprimento, 
o controlo de profundi-
dade é feito visualmente 
através das marcas nas 
brocas

uma fisca 
representa uma 
broca cónica

uma risca dupla 
representa uma 
broca cónica+

um quadrado 
representa uma 
broca piloto

*opcional



Ø 6.0

125.145 125.153

125.144

103.496 103.497 103.498

128.023

140.1009 140.1011 109.1011109.1009

140.1010 140.1012 109.1012109.1010

125.152

125.149 125.157 125.161

125.148 125.156 125.160

125.146 125.154

125.147

105.131 105.129 105.130 104.050

125.155

125.150 125.158 125.162

125.151 125.159 125.163

8.0

Acqua AcquaNeoPoros NeoPoros

10.0

11.5

10 mm

8 mm
Ø 2.0 Ø 3.5 Ø 3.75/4/0 Ø 4.3/5.0 Ø 6.0/7.0

13.0

11.5 mm

13.0 mm

5 6 7

Ø4.3 Ø5.0 Ø6.0

Ø4.3/5.0

103.170

1

Inicial*

103.492

2

Ø2.0

103.493

3

Ø3.5

103.494

4

Ø3.75

Não recomendado

Escolha o 
comprimento e 
a superfície

Sequência de 
perfuração 
independente-
mente do tipo 
de osso

Indicador de 
direção

Sequência 
de perfuração 
para tipos de 
osso I e II

Sequência 
de perfuração 
para tipos de 
osso III e IV

Stops para broca

Drivers e chave 
dinamométrica

Driver para 
implantes GM 
Contra-ângulo

Driver para 
 implantes GM
Chave dinamo-
métrica (curta)

Driver para 
implantes GM
Chave dinamo-
métrica (longa)

Chave 
dinamo-
métrica

uma fisca 
representa uma 
broca cónica

*opcional



Ø 7.0

125.145

125.144

103.496 103.497 103.498 103.499

128.023

140.1059 140.1061 109.1061109.1059

140.1060 140.1062 109.1062109.1060

125.149 125.157 125.161

125.148 125.156 125.160

125.146

125.147

105.131 105.129 105.130 104.050

125.150 125.158 125.162

125.151 125.159 125.163

8.0

Acqua AcquaNeoPoros NeoPoros

10.0

11.5

10 mm

8 mm
Ø 2.0 Ø 3.5 Ø 4.3/5.0 Ø 6.0/7.0

13.0

11.5 mm

13.0 mm

4 5 6 7

Ø4.3 Ø5.0 Ø6.0 Ø7.0*

Ø4.3/5.0

Não recomendado

103.493103.170 103.492

1 2 3

Inicial* Ø2.0 Ø3.5

Escolha o 
comprimento e 
a superfície

Sequência de 
perfuração 
independente-
mente do tipo 
de osso

Indicador de 
direção

Sequência 
de perfuração 
para tipos de 
osso I e II

Sequência 
de perfuração 
para tipos de 
osso III e IV

Stops para broca

Drivers e chave 
dinamométrica

Driver para 
implantes GM 
Contra-ângulo

Driver para 
 implantes GM
Chave dinamo-
métrica (curta)

Driver para 
implantes GM
Chave dinamo-
métrica (longa)

Chave 
dinamo-
métrica

uma fisca 
representa uma 
broca cónica

*opcional
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