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NAVIGUER DANS 
L’INVISIBLE

2 Straumann Falcon™

COMMENT ÇA MARCHE ?

SCANNER PLANNIFIER EXÉCUTER

Avec notre système de navigation dynamique,  
Straumann Falcon™, la technologie de pointe trans-
forme la chirurgie implantaire.

La conception ergonomique et légère du système dynamique Straumann 
Falcon™ permet une utilisation facile et confortable. Ce système fournit un 
guidage assisté par la technologie pendant la chirurgie implantaire, vous 
permettant de garder le contrôle. Ses spécificités hors du commun en font 
un outil clinique de visualisation en temps réel révolutionnaire utilisant 
les avantages et la flexibilité de la chirurgie à main levée et de la chirurgie 
guidée et favorisant une adaptation dynamique à la situation clinique.

3 étapes à suivre

Straumann Falcon™
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3Straumann Falcon™

VISUALISATION PUISSANTE
Suivi d’instruments en temps réel sans 
contraintes de visibilité.1, 2, 3

FLEXIBILITÉ PENDANT LA CHIRURGIE
S’adapte durant la chirurgie.1, 2, 3

OBSERVATION VISUELLE ET SENSATION 
TACTILE DES TISSUS OSSEUX
Sensation directe de l’os.18, 19, 20, 21, 22, 23

COMPACT
Gain de place grâce à la conception miniaturisée.1, 2, 3

Straumann Falcon™
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FLUX DE TRAVAIL CHIRURGICAL

4

Localisation des marqueurs utilisés 
pour la planification (disponible 
uniquement via Smile in a Box®)

Positionnement des marqueurs 
de référence sur les vis

Positionnement des repères 
à la surface des dents

Acquisition de données Acquisition de données
avec les vis Acquisition de données

1 Planification centralisée des cas 1 Planification de cas 1 Planification de cas

2 Production centralisée  
des plateaux numériques 2 Partage des cas 2 Partage des cas

3 Partage des cas et expédition  
des plateaux numériques 3 Assemblage du plateau  

et du marqueur 3 Assemblage du plateau  
et du marqueur

4 Assemblage du plateau numérique 
et du marqueur 4 Localisation des repères  

avec les vis 4 Localisation des repères  
avec les dents

Chirurgie implantaire dentaire

SUIVRE LES FLUX DE TRAVAIL DISPONIBLES :

Straumann Falcon™ Straumann Falcon™
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1

2

3

1  �ORDINATEUR  
TOUT-EN-UN À ÉCRAN 
TACTILE AVEC LOGICIEL 
DE NAVIGATION 
DYNAMIQUE EN  
TEMPS RÉEL

2  �PETITE CAMÉRA 
MONTÉE SUR UN 
MOTEUR*

3  �LUNETTES CONNECTÉES 
FACULTATIVES*

4  �REPÈRES MINIATURISÉS 
SUR LES PATIENTS

*	� Les lunettes connectées EPSON® MOVERIO BT-
45C et le moteur chirurgical Straumann® Pro 2 
sont compatibles avec Straumann Falcon™ et 
doivent être achetés séparément.

INDICATIONS
CAS UNITAIRES ET PLURAUX 

Support dentaire
CAS ÉDENTÉS 
Support osseux

Les cas partiellement 
et entièrement édentés  
sont couverts par de nom-
breuses options de sup-
ports de marqueur et de 
flux de travail.  

Straumann Falcon™ Straumann Falcon™
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LISTE D’ARTICLES

Référence Nom du produit 

FA1000 Straumann Falcon™

FA1200 Outil de calibration pour Straumann Falcon™

FA1500 Repère pour Straumann Falcon™

FA1600 Porte-empreinte pour Straumann Falcon™

FA1900 Sonde pour Straumann Falcon™

FA1700
Support de marqueur pour cas édentés  
pour Straumann Falcon™

FA1150 Couverture stérile pour Straumann Falcon™

FA1710 Vis à os pour Straumann Falcon™

6 Straumann Falcon™ Straumann Falcon™

491.026.indd   6491.026.indd   6 12/05/2025   17:0612/05/2025   17:06



 

EPSON® MOVERIO BT-45C

LUNETTES CONNECTÉES 
COMPATIBLES AVEC 
STRAUMANN FALCON™

7

	→ Maintenez une posture naturelle et confortable pendant 
l’intervention chirurgicale

	→ Gardez les mains libres et conservez une maîtrise totale 
de la situation

	→ Compatibles avec Straumann Falcon™

Pour en savoir plus, contactez 
votre responsable régional 
Straumann® ou le service 
clientèle, ou scannez le code QR

Straumann Falcon™ Straumann Falcon™
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Dispositifs médicaux pour soins dentaires réservés aux 
professionnels de santé. Classes I, IIa et IIb, TÜV Süd CE0123. 
Nous vous invitons à lire attentivement les instructions qui 
accompagnent ce dispositif médical.  
Produits non-remboursés par les organismes de santé.
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